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 ड्रोन तकनीशियन” “टे्रड की छह िहीिे की अिधि के दौराि एक उम्िीदिार को व्यािसानयक  

कौशल और कायय की भूमिका से संबंधित व्यािसानयक  ज्ञाि पर प्रमशक्षक्षत ककया जाता है। इसके अलािा 
एक उम्िीदिार को आत्िविश्िास बढािे के मलए पररयोजिा कायय और पाठ्येतर गनतविधियों को करिे 
के मलए सौंपा जाता है। टे्रड से संबंधित व्यापक घटकों को छह िहीि ेकी अिधि िें िगीकृत ककया गया है: 

िीच:े- 

 
प्रमशक्षु औद्योधगक िातािरण िें काि करि े के मलए प्राथमिक धचककत्सा, अग्निशिि और 

विमभन्ि सुरक्षा प्रथाओं को सीखिे के साथ शुरू होता है। विमभन्ि प्रकार के ड्रोि, ड्रोि नियिों और 

विनियिों, ड्रोि अिुप्रयोगों और िहत्िपूणय सुरक्षा साििानियों को पहचािें और चिुें। अलग-अलग ड्रोि 

के यांत्रत्रक भागों, पंखों के िायुगनतकी, प्रोपेलर और उडाि प्रथाओं के साथ सािान्य ड्रोि प्लेटफॉिय के 

अलग-अलग और पिु: संयोजि को पहचािें और चिुें। उधचत िाप उपकरणों का उपयोग करके विमभन्ि 

इलेक्ट्रॉनिक एसएिडी घटकों की पहचाि और परीक्षण करें  और उधचत उपकरण/सेटअप का उपयोग 

करके उधचत देखभाल और सुरक्षा िािदंडों का पालि करते हुए पहचािें, स्थाि, सोल्डर और डी-सोल्डर 

और विमभन्ि एसएिडी असतत घटकों और आईसी पकेैज। विमभन्ि प्रकार के विद्युत िापदंडों को िापें 
और ड्रोि हाडयिेयर से संबधंित डटेा ररकॉडय करें। ड्रोि िें प्रयुक्त विमभन्ि प्रकार की बैटररयों, बैटरी 
विनिदेशों और उिकी चाग्जिंग तकिीकों की पहचाि। विमभन्ि ड्रोि िें आितौर पर उपयोग ककए जािे 
िाले विमभन्ि सेंसर, उिकी विशषेताओं और िरम्ित का परीक्षण करें। BLDC िोटसय के मलए हाडयिेयर 

असेंबली, ड्राइिर की पहचाि, चयि और परीक्षण करें। जीपीएस िेविगेशि और टेलीिेट्री िॉड्यूल, 

आरएफ ट्रांसिीटर और ररसीिर िें उपयोग ककए जािे िाले विमभन्ि आरएफ ब्लॉक और एंटेिा का 
निरीक्षण, परीक्षण और निष्पादि करें। फ्लाइट कंट्रोलर बोडय (FCB), इलेक्ट्रॉनिक स्पीड कंट्रोलर (ESC) 

और इससे जुड ेपेररफेरल्स का परीक्षण और सिस्या नििारण। ड्रोि ग्जम्बल और ड्रोि पेलोड को जांचिा 
और उसका नििारण करिा। सॉफ़्टिेयर डीबधगगं द्िारा सािान्य त्रटुट संदेशों और सुिारों को पहचािें 
और उिका सिािाि करें। प्राथमिक और िाध्यमिक सवियमसगं का निरीक्षण, परीक्षण और निष्पादि 

खराबी के सिस्या नििारण, और खोजे गए िुद्दों की िरम्ित के साथ। 

 
साथ ही प्रमशक्ष ु आिश्यक स्पष्टता के साथ संिाद करिा, तकिीकी अगें्रजी, पयायिरण 

विनियिि, उत्पादकता को सिझिा और स्ि-मशक्षण को बढािा सीखेंगे। 

1. विषय साि  
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2.1 सामान्य 

 

कौशल विकास और उद्यमिता िंत्रालय के तहत प्रमशक्षण िहानिदेशालय (डीजीटी) 
अथयव्यिस्था/श्रि बाजार के विमभन्ि क्षेत्रों की जरूरतों को पूरा करि ेिाले व्यािसानयक प्रमशक्षण पाठ्यक्रिों 
की एक श्रृखंला प्रदाि करता है। व्यािसानयक प्रमशक्षण काययक्रि प्रमशक्षण िहानिदेशालय (DGT) के 

तत्िाििाि िें टदए जाते हैं। मशल्पकार प्रमशक्षण योजिा (सीटीएस) और मशक्षुता प्रमशक्षण योजिा (एटीएस) 

व्यािसानयक प्रचार के मलए डीजीटी के दो अग्रणी काययक्रि हैं। प्रमशक्षण। 

सीटीएस के तहत ' ड्रोि तकिीमशयि ' टे्रड िए डडजाइि ककए गए पाठ्यक्रिों िें से एक है। सीटीएस 

पाठ्यक्रि आईटीआई के िटेिकय  के िाध्यि स ेदेश भर िें वितररत ककए जात ेहैं। कोसय छह िहीिे की अिधि 

का है। इसिें िुख्य रूप से डोिेि क्षेत्र और कोर क्षेत्र शामिल हैं। डोिेि क्षेत्र (टे्रड मसद्िांत और टे्रड 

व्यािहाररक) व्यािसानयक  कौशल और ज्ञाि प्रदाि करता है, जबकक िुख्य क्षेत्र (रोजगार कौशल) अपेक्षक्षत 

जीिि कौशल प्रदाि करता है। प्रमशक्षण काययक्रि से उत्तीणय होिे के बाद, प्रमशक्षु को डीजीटी द्िारा राष्ट्रीय 

टे्रड प्रिाणपत्र (एिटीसी) से सम्िानित ककया जाता है ग्जस ेदनुिया भर िें िान्यता प्राप्त है। 

         प्रविक्षओु ंको वनम्नविवित कायों को किने में सक्षम होना चावहए: 

 तकिीकी िािकों/दस्तािेजों को पढें  और व्याख्या करें, कायय निष्पाटदत करें, आिश्यक सािग्री की 
पहचाि करें  और औजार। 

 सुरक्षा नियिों, दघुयटिा की रोकथाि को ध्याि िें रखत ेहुए कायों का निष्पादि करें विनियि। 

 कायय और रखरखाि करते सिय व्यािसानयक  ज्ञाि और रोजगार योनयता कौशल लागू करें  काि। 

 ड्राइंग के अिुसार सककय ट/उपकरण/पैिल की जांच करें, दोषों को पहचािें और सुिारें/ दोष के। 

 कायय से संबंधित तकिीकी िापदंडों का दस्तािेजीकरण करें  ककया गया। 

 
 

2.2 प्रगनत पथ 

 

 ड्रोि तकिीमशयि के रूप िें उद्योग िें शामिल हो सकते हैं और िररष्ठ ड्रोि तकिीमशयि 
पययिेक्षक के रूप िें आगे बढेंगे और प्रबंिक के स्तर तक बढ सकते हैं।  

 ड्रोि सेिा कें द्र िें काि कर सकते हैं या खदु का ड्रोि प्रमशक्षण शुरू कर सकते हैं  
  संबंधित क्षेत्र िें एंटरप्रेन्योर बि सकते हैं। 

 लागू होिे पर डीजीटी के तहत उन्ित डडप्लोिा (व्यािसानयक) पाठ्यक्रिों िें शामिल हो 
सकते हैं। 

 
 

2. प्रविक्षण पद्धवत  
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2.3 पाठ्यक्रम संरचना 

िीच ेदी गई तामलका छह िहीिे की अिधि के दौराि विमभन्ि पाठ्यक्रि तत्िों िें प्रमशक्षण घंटों के 

वितरण को दशायती है:- 

 

 

क्रमां
क 

 

पाठ्य विििण 
अनुमावनत घंटे 

1. व्यािसावयक कौिल (प्रायोविक)  420 

2. व्यािसावयक ज्ञान (सैद्धाांविक)  120 

3. रोजिार कौिल 60 

 कुल सिय 600 

 

2.4 आकलन और प्रमाणन  

प्रमशक्षणाथी को पाठ्यक्रि की अिधि के दौराि और सिय-सिय पर डीजीटी द्िारा अधिसूधचत 

प्रमशक्षण काययक्रि के अतं िें उसके कौशल, ज्ञाि और दृग्ष्टकोण के मलए परीक्षण ककया जाएगा। 

a) प्रमशक्षण की अिधि के दौराि सतत िूल्यांकि (आतंररक) सीखिे के पररणािों के खखलाफ सूचीबद्ि 

िूल्यांकि िािदंडों के परीक्षण द्िारा रचनात्मक मूल्यांकन पद्िनत द्वारा ककया जाएगा। प्रमशक्षण 

संस्थाि को िूल्यांकि टदशानिदेश िें विस्ततृ रूप से एक व्यग्क्तगत प्रमशक्षु पोटयफोमलयो बिाए रखिा होता 
है। आंतररक िूल्यांकि के अकं www.bharatskills.gov.in पर उपलब्ि कराए गए फॉिेटटि असेसिेंट 

टेम्प्लेट के अिुसार होंगे 

b) अनंति िूल्यांकि योगात्िक िूल्यांकि के रूप िें होगा। एिटीसी प्रदाि करिे के मलए अखखल भारतीय 

टे्रड परीक्षा परीक्षा नियंत्रक, डीजीटी द्िारा टदशानिदेशों के अिुसार आयोग्जत की जाएगी। पैटिय और अकंि 

संरचिा को सिय-सिय पर डीजीटी द्िारा अधिसूधचत ककया जा रहा है। अनंति िूल्यांकि के मलए प्रश्ि पत्र 

नििायररत करिे के मलए सीखिे के पररणाि और िूल्यांकि िािदंड आिार होंगे। अनंति परीक्षा के दौराि 

परीक्षक व्यािहाररक परीक्षा के मलए अकं देिे से पहले िूल्यांकि टदशानिदेश िें टदए गए वििरण के अिुसार 

व्यग्क्तगत प्रमशक्षु के प्रोफाइल की भी जांच करेगा। 

 

2.4.1 उर्त्ीणा मानदडं  

 

सिग्र पररणाि नििायररत करिे के प्रयोजिों के मलए, छह िहीि ेऔर एक िषय की अिधि के पाठ्यक्रिों 
के मलए 100% िेटेज लाग ू ककया जाता है और दो साल के पाठ्यक्रिों के मलए प्रत्येक परीक्षा िें 50% िेटेज 

http://www.bharatskills.gov.in/
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लाग ू ककया जाता है। टे्रड प्रैग्क्टकल और फॉिेटटि असेसिेंट के मलए न्यूिति उत्तीणय प्रनतशत 60% और 

अन्य सभी विषयों के मलए 33% है। 

 

2.4.2 मलू्यांकन दििाननिेि 

 

यह सुनिग्श्चत करि ेके मलए उधचत व्यिस्था की जािी चाटहए कक िूल्यांकि िें कोई कृत्रत्रि बािा ि 

हो। िूल्यांकि करत ेसिय विशषे आिश्यकताओं की प्रकृनत को ध्याि िें रखा जािा चाटहए। टीि िकय  का 
आकलि करते सिय, स्कै्रप/अपव्यय का पररहार/किी और प्रकक्रया के अिुसार स्कै्रप/अपमशष्ट का 
निपटाि, व्यिहाररक रिैया, पयायिरण के प्रनत संिेदिशीलता और प्रमशक्षण िें नियमितता पर उधचत ध्याि 

टदया जािा चाटहए। योनयता का आकलि करते सिय OSHE के प्रनत संिेदिशीलता और स्ियं सीखिे की 
प्रिवृत्त पर विचार ककया जािा चाटहए। 

 

       साक्ष्य आधाररि िलूयाांकन के वलए वनम्नवलविि वदये िये िथ्य िाविल होंिें: 

 
  प्रयोगशालाओं/काययशालाओं िें ककया गया कायय 

 ररकॉडय बुक / दैनिक डायरी 
 िूल्यांकि की उत्तर पुग्स्तका 
 िौखखक परीक्षा 
 प्रगनत चाटय 
 उपग्स्थनत और सिय की पाबंदी 
 काययभार 

 पररयोजिा काि 

 कंप्यूटर आिाररत बहुविकल्पीय प्रश्ि परीक्षा 
 व्यािहाररक परीक्षा 
 

आंतररक (रचिात्िक) नििायरणों के साक्ष्य और अमभलेखों को परीक्षा निकाय द्िारा लेखापरीक्षा 
और सत्यापि के मलए आगािी परीक्षा तक संरक्षक्षत ककया जािा है। प्रारंमभक िूल्यांकि के मलए अपिाए 
जािे िाले निम्िमलखखत अकंि पैटिय: 
 

काया क्षमता स्ति साक्ष्य 

(ए) िलूयाांकन के दौरान 60% -75% अांकों के आिांटन के वलए िापदांड   
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इस गे्रड िें प्रदशयि के मलए, उम्िीदिार को ऐसे 
काि का नििायण करिा चाटहए जो सािनयक 

िागयदशयि के साथ मशल्प कौशल के एक स्िीकायय 
िािक की प्राग्प्त को प्रदमशयत करता हो, और 

सुरक्षा प्रकक्रयाओं और प्रथाओं के मलए उधचत 

सम्िाि करता हो 

 कायय के क्षेत्र िें अच्छे कौशल और सटीकता का 
प्रदशयि/ कायय। 

 की साफ-  सफाई  और निरंतरता गनतविधिया।ं 

 को पूरा करिे िें सिसािनयक सहायता काि/ 

काि। 

(बी) िलूयाांकन के दौरान 75% -90% अांकों के आिांटन के वलए िापदांड   

इस गे्रड के मलए, एक उम्िीदिार को ऐसे काि का 
उत्पादि करिा चाटहए जो कि िागयदशयि के साथ, 

और सुरक्षा प्रकक्रयाओं और प्रथाओं के संबंि िें 
मशल्प कौशल के उधचत िािक की प्राग्प्त को 
प्रदमशयत करता हो। 

 कायय/असाइििेंट के क्षेत्र िें अच्छा कौशल स्तर 

और सटीकता। 

 काि पूरा करिे के मलए साफ-सफाई और 

निरंतरता का एक अच्छा स्तर गनतविधियां। 

 पूरा करिे िें थोडा सा सिथयि कायय/कायय। 

(सी) िलूयाांकन के दौरान 90% से अवधक अांकों के आिांटन के वलए िापदांड   

इस गे्रड िें प्रदशयि के मलए, उम्िीदिार, संगठि 

और निष्पादि िें न्यूिति या त्रबिा सिथयि के 

और सुरक्षा प्रकक्रयाओं और प्रथाओं के मलए उधचत 

सम्िाि के साथ, ऐसे काि का उत्पादि ककया है 

जो मशल्प कौशल के उच्च स्तर की प्राग्प्त को 
प्रदमशयत करता है। 

इस गे्रड िें प्रदशयि के मलए, उम्िीदिार, संगठि और 

निष्पादि िें न्यूिति या त्रबिा सिथयि के और 

सुरक्षा प्रकक्रयाओं और प्रथाओ ं के मलए उधचत 

सम्िाि के साथ, ऐस ेकाि का उत्पादि ककया है जो 
मशल्प कौशल के उच्च स्तर की प्राग्प्त को प्रदमशयत 

करता है। 



6 

Drone Technician 

 

 

                                                                                                             
 

ड्रोन तकनीशियन िािि रटहत हिाई िाहिों पर सिस्या नििारण और रखरखाि कायय करता है। डडग्जटल 

स्टोरेज ऑमसलोस्कोप, मिधश्रत मसनिल ऑमसलोस्कोप, स्पेक्ट्रि विश्लेषक, तरंग जिरेटर और िल्टीिीटर 

जैस ेउपकरणों का उपयोग करके दोषपूणय भाग को खोजिे के मलए ड्रोि िें उपयोग ककए जािे िाले विमभन्ि 

इलेक्ट्रॉनिक घटकों, सककय टों, बोडों का परीक्षण करें। दोषपूणय बोडय और घटकों को बदलें और बुनियादी / 

एसएिडी सोल्डररगं / डी-सोल्डररगं करें। 

परीक्षण और िरम्ित के मलए ड्रोि के विमभन्ि टहस्सों को अलग करिा और इकट्ठा करिा। ड्रोि की त्रबजली 

आपूनतय के मलए उपयोग की जािे िाली विमभन्ि बैटररयों, उिके विनिदेशों और परीक्षण को सिझें। ड्रोि िें 

प्रयुक्त विमभन्ि सेंसरों का अिुप्रयोग और परीक्षण। 

विमभन्ि िोटसय बीएलडीसी आटद का परीक्षण, इलेक्ट्रॉनिक स्पीड कंट्रोलर काडय और िोटर के साथ इसकी 

किेग्क्टविटी। उडाि नियंत्रक का परीक्षण और ट्रांसिीटर और ररसीिर के बीच सचंार और इसका अशंांकि। 

लैंडडगं धगयर का परीक्षण, जीपीएस िॉड्यूल, टकराि स ेबचाि सेंसर और कंसोल के साथ इसकी किेग्क्टविटी। 

ट्रांसिीटर का परीक्षण, ड्रोि िें ररसीिर के मलए नियंत्रण बॉक्स और संचार मलकं। ग्जम्बल िोटर का परीक्षण, 

नियंत्रक और इसकी प्रोग्रामिगं। 

इस कायय िें व्यग्क्त कृवष, निगरािी, सुरक्षा िें विमभन्ि अिुप्रयोगों की पहचाि करता है और ड्रोि से जुडिे के 

मलए अनतररक्त विमशष्ट एग्प्लकेशि आिाररत घटकों का परीक्षण करता है। 

 

ववद्युत और इलेक्ट्रॉननक उपकरण यांत्रिकी और कफटर और संबंधित कममचारी, अन्य ; कफटटगं, संयोजि, 

िरम्ित और इलेक्ट्रॉनिक और त्रबजली के उपकरण, िशीिरी, उपकरण, आटद के रखरखाि िें लगे अन्य सभी 

श्रमिकों को शामिल करें, जो अन्यत्र िगीकृत िहीं हैं 

संिर्म एनसीओ-2015: 

7419.900 - विद्युत और इलेक्ट्रॉनिक उपकरण यांत्रत्रकी और कफटर और संबंधित कियचारी, अन्य 

संिर्म संख्या : - ईएलई/एि7308, ईएलई/एि7005, ईएलई/एि9405, ईएलई/एि9401, ईएलई/एि9402, 

ईएलई/एि9403, ईएलई/एि9404 

3. काया भूवमका  
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 टे्रड का नाम ड्रोन तकनीशियन 

 टे्रड कोड डीजीटी/2019 

एनसीओ - 2015 7419.900 

एनओएस  कवडम 
ईएलई/एि7308, ईएलई/एि7005, ईएलई/एि9405, ईएलई/एि9401, 

ईएलई/एि9402, ईएलई/एि9403, ईएलई/एि9404 

एनएसक्यूएफ स्तर स्तर 3 

शिल्पकार प्रशिक्षण की 
अवधि 

छह िहीिे (600 घंटे) 

प्रवेि योग्यता 
10 िीं कक्षा की परीक्षा विज्ञाि और गखणत के साथ या एक ही क्षेत्र िें 
व्यािसानयक विषय के साथ या इसके सिकक्ष उत्तीणय। 

न्यूनतम आयु शैक्षखणक सत्र के पहले टदि को 16 िषय। 

पीडब्लल्यूडी के शलए पािता एलडी, डीईएफ़, एलसी, डीडब्ल्यू, एए, एलिी, एचएच 

इकाई क्षमता 24 (अनतररक्त सीटों का कोई अलग प्राििाि िहीं है) 

िांवित भिन  /कायािािा 

एिं के्षंवि 
70 िगय एि 

आिश्यक विधुत भाि 4 ककलोिाट 

प्रशिक्षकों के शलए योग्यता: 

4. सामान्य विििण   
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(i)  ड्रोन तकनीशियन 

टे्रड 

एआईसीटीई / यूजीसी स े िान्यता प्राप्त विश्िविद्यालय / कॉलेज स े

एयरोिॉटटकल इंजीनियररगं / ईसीई / ईईई / िके्ट्रोनिक्स िें बी.िोक / डडग्री 
ड्रोि के नििायण और पायलटटगं / सवियमसगं िें एक िषय का अिुभि और 

मशक्षण िें अच्छा है। ड्रोि पररयोजिा के अिुभि या रोबोटटक्स िें 
पररयोजिा के अिुभि िाले उम्िीदिारों को प्राथमिकता दी जाती है। 

या 
एआईसीटीई से एयरोिॉटटकल इंजीनियररगं / ईसीई / ईईई / िके्ट्रोनिक्स 

िें 03 साल का डडप्लोिा / िान्यता प्राप्त तकिीकी बोडय ऑफ एजुकेशि या 
डीजीटी से प्रासंधगक एडिासं डडप्लोिा (िोकेशिल) के साथ त्रबग्ल्डगं और 

पायलटटगं / सवियमसगं ड्रोि िें दो साल का अिुभि और मशक्षण िें अच्छा। 

ड्रोि पररयोजिा के अिुभि या रोबोटटक्स िें पररयोजिा के अिुभि िाले 

उम्िीदिारों को प्राथमिकता दी जाती है। 

या 
एिटीसी / एिएसी "ड्रोि तकिीमशयि" िें उत्तीणय और ड्रोि के नििायण और 

पायलटटगं / सवियमसगं िें तीि साल का अिुभि और मशक्षण िें अच्छा है। 

ड्रोि पररयोजिा के अिुभि या रोबोटटक्स िें पररयोजिा के अिुभि िाले 

उम्िीदिारों को प्राथमिकता दी जाती है। 

 आवश्यक योग्यता: 
डीजीटी के तहत राष्ट्रीय मशल्प प्रमशक्षक प्रिाणपत्र (एिसीआईसी) के 

प्रासंधगक नियमित / आरपीएल संस्करण। 

 

नोट: 2 (1+1) की इकाई के शलए आवश्यक िो प्रशिक्षकों में स ेएक के पास 

डडग्री/डडप्लोमा और िसूरे के पास एनटीसी/एनएसी योग्यता होनी चादहए। 

हालााँकक, िोनों के पास इसके ककसी र्ी रूप में NCIC होना चादहए। 

(ii) रोजगार कौिल एम्प्लॉयत्रबमलटी ग्स्कल्स िें शॉटय टिय टीओटी कोसय के साथ दो साल के 

अिुभि के साथ ककसी भी विषय िें एिबीए / बीबीए / कोई भी स्िातक / 

डडप्लोिा। 

(12िी/ंडडप्लोिा स्तर और उससे ऊपर के स्तर पर अगें्रजी/संचार कौशल और 

बेमसक कंप्यूटर का अध्ययि ककया होिा चाटहए) 

या 
रोजगार कौशल िें अल्पकामलक टीओटी पाठ्यक्रि के साथ आईटीआई िें 
िौजूदा सािाग्जक अध्ययि प्रमशक्षक। 

(iii) प्रशिक्षक के शलए 

न्यूनतम आय ु

21 साल 

उपकरण की सूची 
अनलुग्नक -I . के अिुसार 
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सीखने के पररणाम एक प्रशिक्षु की कुल िक्षताओं का प्रनतत्रबबं होते हैं और मूल्यांकन मानिंड के अनुसार 

मूल्यांकन ककया जाएगा। 

 

5.1 सीखि ेके पररणाि ( टे्रड विमशष्ट)  

 

1. विमभन्ि प्रकार के ड्रोि, ड्रोि नियिों और विनियिों, ड्रोि अिुप्रयोगों और िहत्िपूणय सुरक्षा 

साििानियों को पहचािें और चिुें। (एिओएस: ईएलई/एि7308) 

2. अलग-अलग ड्रोि के यांत्रत्रक भागों, पंखों के िायुगनतकी, प्रोपेलर और उडाि प्रथाओं के साथ 

सािान्य ड्रोि प्लेटफॉिय के अलग-अलग और पुि: सयंोजि को पहचािें और चिुें। (एिओएस: 

ईएलई/एि7308) 

3. उधचत िाप उपकरणों का उपयोग करके विमभन्ि इलेक्ट्रॉनिक एसएिडी घटकों की पहचाि और 

परीक्षण करें  और उधचत उपकरण/सेटअप का उपयोग करके उधचत देखभाल और सुरक्षा िािदंडों 

का पालि करते हुए पहचािें, स्थाि, सोल्डर और डी-सोल्डर और विमभन्ि एसएिडी असतत घटकों 

और आईसी पैकेज। (एिओएस: ईएलई/एि7308) 

4. विमभन्ि प्रकार के विद्युत िापदंडों को िापें और ड्रोि हाडयिेयर से संबंधित डटेा ररकॉडय करें। 

(एिओएस: ईएलई/एि7005) 

5. ड्रोि िें प्रयुक्त विमभन्ि प्रकार की बैटररयों, बैटरी विनिदेशों और उिकी चाग्जिंग तकिीकों की 

पहचाि। (एिओएस: ईएलई/एि9401) 

6. विमभन्ि ड्रोि िें आितौर पर उपयोग ककए जाि े िाले विमभन्ि सेंसर, उिकी विशषेताओ ं और 

िरम्ित का परीक्षण करें। (एिओएस: ईएलई/एि7308) 

7. BLDC िोटसय के मलए हाडयियेर असेंबली, ड्राइिर की पहचाि, चयि और परीक्षण करें। (एिओएस: 

ईएलई/एि9402) 

8. जीपीएस िेविगेशि और टेलीिेट्री िॉड्यूल, आरएफ ट्रांसिीटर और ररसीिर िें उपयोग ककए जािे 

5. विक्षण परिणाम  
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िाले विमभन्ि आरएफ ब्लॉक और एंटेिा का निरीक्षण, परीक्षण और निष्पादि करें। (एिओएस: 

ईएलई/एि7308) 

9. फ्लाइट कंट्रोलर बोडय (FCB), इलेक्ट्रॉनिक स्पीड कंट्रोलर (ESC) और इससे जुड े पेररफेरल्स का 

परीक्षण और सिस्या नििारण। (एिओएस: ईएलई/एि9403) 

10. ड्रोि ग्जम्बल और ड्रोि पेलोड को जांचिा और उसका नििारण करिा। (एिओएस: 

ईएलई/एि9404) 

11. सॉफ़्टिेयर डीबधगगं द्िारा सािान्य त्रटुट संदेशों और सुिारों को पहचािें और उिका सिािाि करें। 

(एिओएस: ईएलई/एि9405) 

12. प्राथमिक और िाध्यमिक सवियमसगं का निरीक्षण, परीक्षण और निष्पादि खराबी के सिस्या 

नििारण, और खोजे गए िदु्दों की िरम्ित के साथ। (एिओएस: ईएलई/एि7005) 
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विक्षण परिणाम मूलयांकन मापदण्ड 

1. विमभन्ि प्रकार के ड्रोि, ड्रोि 

नियिों और विनियिों, ड्रोि 

अिुप्रयोगों और िहत्िपूणय 
सुरक्षा साििानियों को पहचािें 
और चिुें। 

(एिओएस: ईएलई/एि7308) 

काययशाला सुरक्षा िािदंड लागू करें। 

ड्रोि संचामलत करिे के मलए सुरक्षा नियिों को पहचािें और चिुें। 

डीजीसीए सुरक्षा नियि लागू करें। 

ड्रोि के क्या करें  और क्या ि करें  को पहचािें। 

उडाि से पहले ड्रोि का पंजीकरण और एिपीएिटी की अिुिनत लें। 

हिाई क्षेत्र सटहत ड्रोि पायलटों के िुठभेड के िुद्दों को पहचािें, 
यातायात पैटिय आटद 

िािक रेडडयो शब्दािली और आरटी िाक्यांशविज्ञाि का उपयोग 

करके रेडडयो टेलीफोिी करिा। 

ग्स्थनत, ऊंचाई ररपोटटिंग सटहत एटीसी के साथ संिाद करें  
आटद। 

विमशष्ट उडाि योजिा प्रकक्रयाओं को पहचािें और तैयार करें  
विमशष्ट ड्रोि उडािें। 

 

2. अलग-अलग ड्रोि के यांत्रत्रक 

भागों, पंखों के िायुगनतकी, 
प्रोपेलर और उडाि प्रथाओं के 

साथ सािान्य ड्रोि प्लेटफॉिय के 

अलग-अलग और पिु: संयोजि 

को पहचािें और चिुें। 

(एिओएस: ईएलई/एि7308) 

ड्रोि के विमभन्ि घटकों, भागों, ब्लॉक और उसके कायय और उिकी 
इंटरकिेग्क्टविटी को पहचािें और चिुें। 

ड्रोि िें प्रयकु्त विमभन्ि प्रकार की बॉडी िटीररयल की पहचाि करें। 

बिौली के मसद्िांत आटद जैस े उडाि के बुनियादी मसद्िांतों को 
पहचािें। 

बहु रोटर डडजाइि, विमभन्ि विन्यास, एयरफे्रि आकार और 

नििायण सािग्री को पहचािें। 

3D वप्रटंर का उपयोग करके विमभन्ि प्रोपेलर डडजाइि और डडजाइि 

की पहचाि करें। 

ड्रोि िें प्रयकु्त विमभन्ि प्रकार की िोटरों की पहचाि कीग्जए। 

6. मूलयांकन मापदण्ड  
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ड्रोि उडािों के मलए विमशष्ट उडाि योजिा प्रकक्रयाओ ंको पहचािें 
और तैयार करें। 

ड्रोि िें दोषों की पहचाि करिे के मलए जांच करिे के मलए ड्रोि उडाि 

का अभ्यास करें। 

 

3. उधचत िाप उपकरणों का 
उपयोग करके विमभन्ि 

इलेक्ट्रॉनिक एसएिडी घटकों 
की पहचाि और परीक्षण करें  
और उधचत उपकरण/सेटअप का 
उपयोग करके उधचत देखभाल 

और सुरक्षा िािदंडों का पालि 

करते हुए पहचािें, स्थाि, 

सोल्डर और डी-सोल्डर और 

विमभन्ि एसएिडी असतत 

घटकों और आईसी पैकेज। 

(एिओएस: ईएलई/एि7308) 

विमभन्ि प्रकार के एसएिडी घटकों की पहचाि और एसएिडी 
प्रौद्योधगकी ककट, धचिटी और डीएिएि का उपयोग करके उिके 

िूल्य को िापें। 

एसएिडी सोल्डररगं और डी-सोल्डररगं रीिकय  स्टेशि को पहचािें 
और उसका उपयोग करें। 

पीसीबी पर एसएिडी घटकों को सोल्डररगं और डी-सोल्डररगं का 
अभ्यास करें। 

एसएिडी सोल्डररगं स्टेशि पर सोल्डर और डी-सोल्डर विमभन्ि 

आईसी के विमभन्ि पैकेजों पर आिश्यक अभ्यास करें। 

 

4. विमभन्ि प्रकार के विद्युत 

िापदंडों को िापें और ड्रोि 

हाडयिेयर से संबंधित डटेा ररकॉडय 
करें। (एिओएस: 

ईएलई/एि7005) 

विद्युत िापदंडों के विमभन्ि िापों के मलए िाप उपकरणों के 

विमभन्ि कायों को पहचािें और उिका उपयोग करें। 

डडग्जटल िल्टीिीटर का उपयोग करके िोल्टेज डीसी और एसी का 
िापि 

डडग्जटल िल्टीिीटर का उपयोग करके ितयिाि डीसी और एसी का 
िापि 

डडग्जटल िल्टीिीटर का उपयोग करके आिवृत्त का िापि 

डीएसओ और िेिफॉिय जिरेटर का उपयोग करके पीक टू पीक 

िोल्टेज, आिवृत्त, सिय अिधि और कतयव्य चक्र का िापि। 

डीएसओ का उपयोग करके एिालॉग और डडग्जटल मसनिल का 



13 

Drone Technician 

 
 

 

िापि। 

अज्ञात आिवृत्त का िापि और स्पेक्ट्रि विश्लेषक का उपयोग करके 

इसका स्तर 

 

5. ड्रोि िें प्रयकु्त विमभन्ि प्रकार 

की बैटररयों, बैटरी विनिदेशों 
और उिकी चाग्जिंग तकिीकों 
की पहचाि। (एिओएस: 

ईएलई/एि9401) 

विमभन्ि प्रकार की बैटरी ली-आयि और ली-पो की पहचाि। 

विमभन्ि बैटरी विनिदेशों को पहचािें। 

बैटरी चाजय करिे के मलए विमभन्ि चाग्जिंग तकिीकों का अन्िेषण 

करें। 

विमभन्ि बैटररयों के विमभन्ि िापदंडों को िापि े और निगरािी 
करिे के मलए बैटरी प्रबंिि। 

उभार या ररसाि के मलए बैटरी पैक का निरीक्षण करें। 

दृश्य क्षनत के मलए चाजयर का निरीक्षण करें  और बैटरी की िोल्टेज 

और करंट रीडडगं करें। 

एक्सप्लोर करें  बैटरी पािर प्रबंिि िें चाग्जिंग, िॉनिटररगं और चाजय 
सुरक्षा के कायय शामिल हैं। 

 

6. विमभन्ि ड्रोि िें आितौर पर 

उपयोग ककए जािे िाले 

विमभन्ि सेंसर, उिकी 
विशषेताओं और िरम्ित का 
परीक्षण करें। (एिओएस: 

ईएलई/एि7308) 

ड्रोि सेंसर की ग्स्थनत को पहचािें और िापें। 

ड्रोि िें उपयोग ककए जाि ेिाले सेंसर के प्रकारों को पहचािें और 

स्थावपत करें  । 

ड्रोि सेंसर और एक्चएुटसय के प्रनतरोि, िोल्टेज, करंट और आिवृत्त 

का परीक्षण और िाप करें। 

परीक्षण और िाप एक्सेलेरोिीटर, जडत्िीय िाप इकाइयााँ, झुकाि 

और मलडार सेंसर, जाइरो सेंसर। 

सेंसर पररणािों का परीक्षण करि े के मलए कंप्यूटर कोड FCB को 
मलखें और अपलोड करें। 

 

7. BLDC िोटसय के मलए हाडयियेर 

असेंबली, ड्राइिर की पहचाि, 

विमभन्ि बीएलडीसी िोटसय और इसकी विमशष्टताओं की पहचाि 

करें  
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चयि और परीक्षण करें। 

(एिओएस: ईएलई/एि9402) 

BLDC िोटर का परीक्षण करें  और BLDC िोटर की गनत-टोक़ 

विशषेताओं को िापें। 

BLDC िोटर चालक सककय ट का परीक्षण करें। 

DC, BLDC और सिो िोटसय की पहचाि करें और ड्राइविगं सककय ट का 
परीक्षण करें। 

बीएलडीसी िोटर के चलिे और उलटिे की घटिा का प्रदशयि करें  
पीडब्लूएि तकिीक का उपयोग करत े हुए बीएलडीसी िोटर का 
प्रदशयि गनत नियंत्रण। 
िोटर की प्रोग्रामिगं तकिीक का उपयोग करके उलटा पेंडुलि और 

इसका संतुलि। 

िजि अिुपात और पेलोड के मलए जोर िापें। 

 

8. जीपीएस िेविगेशि और 

टेलीिेट्री िॉड्यूल, आरएफ 

ट्रांसिीटर और ररसीिर िें 
उपयोग ककए जािे िाले 

विमभन्ि आरएफ ब्लॉक और 

एंटेिा का निरीक्षण, परीक्षण 

और निष्पादि करें। (एिओएस: 

ईएलई/एि7308) 

 

पैच, हेमलकल और ओििी-डायरेक्शिल जैस े विमभन्ि एंटेिा की 
पहचाि करें  और उिके विककरण पैटिय को नियंत्रत्रत करें। 

ड्रोि एंटीिा की आिवृत्तयों और प्रत्यक्षता को िापें । 

रीयल-टाइि स्पेक्ट्रि एिालाइजर के साथ ड्रोि का पता लगािा। 

एम्पलीफायर, और कफल्टर जैस े आरएफ सककय ट ब्लॉक की 
विशषेताओं की पहचाि करें। 

433 िगेाहट्यज और 2.4 गीगाहट्यज आरसी ट्रांसिीटर और ररसीिर 

को पहचािें, कॉग्न्फ़गर करें  और संचामलत करें। 

आरसी ट्रांसिीटर और ररसीिर का उपयोग करके ड्रोि संचामलत करें 
। 

ड्रोि मसस्टि के विमभन्ि टहस्सों को िष्ट करिा, भागों की पहचाि 

करिा, सेिा करिा और परीक्षण करिा। 

जीपीएस और इसके हाडयियेर इंटरफेमसगं का ज्ञाि। 

अक्षांश और देशांतर नििायररत करिे के मलए जीपीएस िॉड्यूल स े

संकेतों को िापें और उिका उपयोग करें। 

िेविगेशि ड्रोि के मलए जीपीएस िॉड्यूल के इंटरफेमसगं का 
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अन्िेषण करें  । 

GPGGA, GPGLL, GPGSA, GPGSV, GPRMC और GPVTG िािों को 
िापिे के मलए प्रयोग करें। 

 

9. फ्लाइट कंट्रोलर बोडय (FCB), 

इलेक्ट्रॉनिक स्पीड कंट्रोलर 

(ESC) और इससे जुड ेपेररफेरल्स 

का परीक्षण और सिस्या 
नििारण। (एिओएस: 

ईएलई/एि9403) 

उडाि नियंत्रण बोडय जैस े विमशष्ट कायों को करिे के मलए 

इलेक्ट्रॉनिक बोडों पर काि करें। 

उडाि नियंत्रण बोडय (FCB) िें िापदंडों की प्रोग्रामिगं और विन्यास। 

FCB के साथ विमभन्ि पररिीय अतंसिंबंिों का परीक्षण करें  
िोटर, जीपीएस, ईएससी और सेंसर के साथ संचार एफसीबी को 
कॉग्न्फ़गर, परीक्षण और निष्पाटदत करें। 

बैटरी स्तर की निगरािी और पररभावषत संचालि करिे के मलए 

बैटरी के साथ एफसीबी को कॉग्न्फ़गर और परीक्षण करें। 

IMU सेंसर का उपयोग करके प्रकक्रया के अिुसार ड्रोि लेिमलगं करें  
कंपास, मलडार और जायरो सेंसर को कैमलब्रेट करें  
आरएफ ट्रांसीिर के साथ संचार एफसीबी को कॉग्न्फ़गर, परीक्षण 

और निष्पाटदत करें। 

सेंसर पररणािों का परीक्षण करि े के मलए कंप्यूटर कोड FCB को 
मलखें और अपलोड करें। 

इलेक्ट्रॉनिक गनत नियंत्रण (ईएससी) को कॉग्न्फ़गर और जांचें। 

ESC के साथ विमभन्ि पररिीय अतंसिंबंिों का परीक्षण करें  
एफसीबी के साथ ईएससी के संचार को कॉग्न्फ़गर, परीक्षण और 

निष्पाटदत करें। 

िोटर के साथ ईएससी के संचार को कॉग्न्फ़गर, परीक्षण और 

निष्पाटदत करें। 

एफसीबी के संचालि की जांच के मलए ईएससी िापदंडों को 
कॉग्न्फ़गर और परीक्षण करें। 

कंप्यूटर कोड मलखें और FCB को ESC िककिं ग िें अपलोड करें। 
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10. ड्रोि ग्जम्बल और ड्रोि पेलोड को 
जांचिा और उसका नििारण 

करिा। (एिओएस: 

ईएलई/एि9404) 

विमभन्ि प्रकार के ड्रोि और विमभन्ि क्षेत्रों िें इसके अिुप्रयोग की 
पहचाि करें। 

ड्रोि के साथ एचडी और थियल इिेज कैिरा कॉग्न्फ़गर करें। 

ग्जम्बल कैमरा असेंबली और ग्जम्बल कैमलब्रेशि करें। 

x, y, और z अक्षों के रोटेशि का उपयोग करके ग्जम्बल ग्स्थरीकरण 

और कैिरों के नियंत्रण का अभ्यास करें। 

एचडी और थियल इिेज कैिरा का उपयोग करके ररिोट सेंमसगं, 

सिेक्षण और िािधचत्रण, फोटोग्रािेट्री और सटीक कृवष का अभ्यास 

करें। 

आपदा प्रबंिि के मलए कृवष, निगरािी, निरीक्षण और सूचिा एकत्र 

करिे जैस ेविमभन्ि एग्प्लकेशि ड्रोि की पहचाि करें, उिका चयि 

करें। साथ ही ड्रोि का िेंटेिेंस, इंस्पेक्शि, जांच और जांच। 

 

11. सॉफ़्टिेयर डीबधगगं द्िारा 
सािान्य त्रटुट संदेशों और सुिारों 
को पहचािें और उिका 
सिािाि करें। (एिओएस: 

ईएलई/एि9405) 

उपयोग ककए गए एल्गोररदि और पुस्तकालयों के अिुसार 

सॉफ्टिेयर प्रोग्राि िें बग की पहचाि करें। 

सािान्य त्रटुट संदेशों को हल करें  और सही तकय  लागू करें। 

फियिेयर कॉग्न्फ़गरेशि और अपडटे करें। 

फियिेयर अपडटे के बाद ड्रोि हाडयिेयर िें ररपोटय की गई सिस्याओं 
को पहचािें और ठीक करें। िचुयअलाइजेशि के साथ परीक्षण उडाि 

प्रकक्रया और निष्पादि करें। 

ऐप, िेन्यू, प्लानिगं, सेट-अप/फ्लाइट/एग्प्लकेशि डाउिलोड और 

इंस्टॉल करें। 

जीपीएस और उडाि डटेा प्राप्त करिे के मलए डडबधगगं के मलए बेस 

स्टेशि सॉफ्टिेयर का प्रदशयि और प्रदशयि। 

विमभन्ि चरणों िें कोडडगं त्रटुटयों की पहचाि करिे के मलए 

सॉफ्टिेयर डडबग टूल उपयोग पर प्रयोग करिा। 

ड्रोि के नििारक रखरखाि का ज्ञाि और लाभ। 

लॉग डटेा का उपयोग करके सिस्याओं का निदाि करें  / डटेा फ्लैश 
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का विश्लेषण करें  लॉग डटेा / ररिोट कम्युनिकेशि लॉग डटेा / लॉग 

डटेा को सहेजें और निष्पाटदत करें। 

ड्रोि फियिेयर को अपगे्रड/डाउिगे्रड करें। 

 

12. प्राथमिक और िाध्यमिक 
सवियमसगं का निरीक्षण, 

परीक्षण और निष्पादि 
खराबी के सिस्या नििारण, 

और खोजे गए िुद्दों की 
िरम्ित के साथ। (एिओएस: 

ईएलई/एि7005) 

चकेमलस्ट के आिार पर प्राइिरी और सेकें डरी सवियमसगं करें। 

नििारक रखरखाि के मलए उडाि के 100 घंटे बाद ड्रोि का परीक्षण 

और निदाि करें। 

500 घंटे की उडाि के बाद ड्रोि का परीक्षण और निदाि। 

ड्रोि सिस्या नििारण जांच सूची जैस े उपकरण जांच, मसस्टि 

रीसेट, अशंांकि, िोटर सिस्या नििारण, ग्जम्बल रोटेशि, बैटरी 
रखरखाि, और आरएफ मसनिल और हाडयिेयर के बारे िें ज्ञाि। 

सािान्य ड्रोि सिस्या का निदाि करें  जैस े जीपीएस मसनिल 

अिरुद्ि हैं, बैटरी जीिि िें किी, उडाि के दौराि गलत टदशा, 
उडाि योजिा, यांत्रत्रक सिस्या और फियिेयर सिस्या। 

प्रत्येक उडाि से पहले और बाद िें ड्रोि का निरीक्षण करें। 

पहली बार ड्रोि हाडयिेयर असेंबली और परीक्षण। 

परीक्षण करें, गलती का पता लगाएं और ड्रोि की िायररगं की 
िरम्ित करें। 

ड्रोि के पैरों और पैरों पर िुड ेया टूटे हुए की जााँच करें 
विमभन्ि भागों के साथ प्रदशयि ड्रोि िायररगं किके्शि 

टेकऑफ़/लैंडडगं ऑपरेशि करें  और मसस्टि िें दोषों की पहचाि 

करें। 
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ड्रोन तकनीशियन टे्रड के शलए पाठ्यक्रम 

अवधि: छह महीन े

अिवध 
संदभा  प्रविक्षण 

परिणाम 
व्यािसावयक कौिि (प्रायोविक) व्यािसावयक ज्ञान (सैद्धांवतक) 

व्यािसानयक 

कौशल 42 घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 12 घंटे 

विमभन्ि प्रकार के 

ड्रोि, ड्रोि नियिों 
और विनियिों, 
ड्रोि अिुप्रयोगों 
और िहत्िपूणय 
सुरक्षा साििानियों 
को पहचािें और 

चिुें। 

(िैप्ड एिओएस: 

ईएलई/एि7308) 

1. संस्थाि के विमभन्ि अिुभागों 
का दौरा करें  और विमभन्ि 

प्रनतष्ठािों के स्थाि की 
पहचाि करें। 

2. खतरे, चतेाििी, साििािी और 

व्यग्क्तगत सुरक्षा संदेश के 

मलए सुरक्षा संकेतों की पहचाि 

करें। 

3. व्यग्क्तगत सुरक्षा उपकरण 

(पीपीई) का अभ्यास करें। 

4. प्राथमिक प्राथमिक धचककत्सा 
का अभ्यास करें। 

5. नििारक उपायों और ऐसी 
दघुयटिाओं िें उठाए जािे िाले 

कदिों का अभ्यास करें।  

6. अभ्यास का प्रयोग करें  
अग्निशिक। 

औद्योधगक प्रमशक्षण संस्थाि के 

कािकाज से पररधचत व्यिस्था। 

उद्योग/दकुाि के फशय पर बरती 
जािे िाली सुरक्षा और 

साििानियों का िहत्ि। 

पीपीई का पररचय। प्राथमिक 

धचककत्सा का पररचय। 

हाउसकीवपगं और अच्छी शॉप 

फ्लोर प्रथाओं का िहत्ि। 

व्यािसानयक सुरक्षा और 

स्िास््य : स्िास््य, सुरक्षा और 

पयायिरण टदशानिदेश, कािूि 

और नियि जो लाग ूहों। 

7. विमभन्ि प्रकार के ड्रोि की 
पहचाि करें। 

8. बुनियादी घटकों का चयि करें। 

9. ड्रोि के मलए उडाि के मसद्िांतों 
को लागू करें। 

10. विमशष्ट ड्रोि उडािों के मलए 

विमशष्ट उडाि योजिा 
प्रकक्रयाओं को पहचािें और 

तैयार करें। 

विमभन्ि प्रकार के ड्रोि, 

िािकरण, हिाई ड्रोि का 
इनतहास, प्रनतष्ठा, एयरफे्रि, 

कॉग्न्फ़गरेशि, बुनियादी घटक, 

ड्रोि के ितयिाि / भविष्य के 

उपयोग। 

 

 

 

7. विषय िस्तु  
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व्यािसानयक 

कौशल 63 घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 18 घंटे 

अलग-अलग ड्रोि 

के यांत्रत्रक भागों, 
पंखों के 

िायुगनतकी, प्रोपेलर 

और उडाि प्रथाओं 
के साथ सािान्य 

ड्रोि प्लेटफॉिय के 

अलग-अलग और 

पुि: संयोजि को 
पहचािें और चिुें। 

(िैप्ड एिओएस: 

ईएलई/एि7308) 

11. ड्रोि के विमभन्ि त्रबग्ल्डगं 

ब्लॉक्स को पहचािें और चिुें। 

12. ड्रोि की विमभन्ि ब्लॉक 

काययक्षिता और उिकी 
इंटरकिेग्क्टविटी का परीक्षण 

करें।  

13. ड्रोि िें प्रयकु्त विमभन्ि प्रकार 

की बॉडी िटीररयल की पहचाि 

करें। 

14. बिौली के मसद्िांत की तरह 

उडिे के बुनियादी मसद्िांतों को 
पहचािें। 

15. बहु रोटर डडजाइि ,विमभन्ि 

विन्यास ,एयरफे्रि आकार और 

उिके नििायण की पहचाि करें। 

16. 3D वप्रटंर का उपयोग करके 

विमभन्ि प्रोपेलर डडजाइि और 

डडजाइि की पहचाि करें। 

17. 3D वप्रटंर और संबंधित 

सॉफ़्टिेयर का उपयोग करके 

ड्रोि के बॉडी कंपोिेंट का 
डडजाइि और विकास 

18. ड्रोि िें प्रयकु्त िोटर के प्रकार 

की पहचाि करें। 

19. ड्रोि उडािों के मलए विमशष्ट 

उडाि योजिा प्रकक्रयाओं को 
पहचािें और तयैार करें। 

20. ड्रोि िें दोषों की पहचाि करिे 
के मलए जांच करि ेके मलए ड्रोि 

उडाि का अभ्यास करें। 

एररयल प्लेटफॉिय को सिझिा 
हिाई प्लेटफािों पर आिाररत 

ड्रोि के प्रकार। शरीर सािग्री के 

आिार पर ड्रोि के प्रकार। 

 

िायुगनतकी का पररचय, उडाि का 
इनतहास, न्यूटि के गनत के 

नियि, बिौली का मसद्िांत, चार 

की सेिा झगडा करिा, तीि 

कुल्हाडडयों का लडो, कैसे िे ड्रोि 

उडाि पर लागू होत ेहैं। 

 

विमभन्ि प्रकार के प्रोपेलर 

डडजाइि करिे के मलए 3डी वप्रटंर 

और उसके सॉफ्टिेयर का 
पररचय। 
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व्यािसानयक 

कौशल 21 घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 06 घंटे 

उधचत िाप उपकरणों 
का उपयोग करके 

विमभन्ि इलके्ट्रॉनिक 

एसएिडी घटकों की 
पहचाि और परीक्षण 

करें और उधचत 

उपकरण/सेटअप का 
उपयोग करके उधचत 

देखभाल और सरुक्षा 
िािदंडों का पालि 

करत ेहुए पहचािें, 
स्थाि, सोल्डर और 

डी-सोल्डर और 

विमभन्ि एसएिडी 
असतत घटकों और 

आईसी पकेैज। (िैप्ड 

एिओएस: 

ईएलई/एि7308) 

21. विमभन्ि प्रकार के एसएिडी 
घटकों जैस ेप्रनतरोि ,सिाई ,

डायोड और प्रारंभ करिेिाला 
की पहचाि करें। 

22. एसएिडी प्रौद्योधगकी ककट ,

धचिटी और डीएिएि का 
उपयोग करके विमभन्ि घटकों 
के िूल्यों को िापें। 

23. विमभन्ि प्रकार के एसएिडी 
आईसी पैकेजों की पहचाि करें। 

24. एसएिडी सोल्डररगं और डी-
सोल्डररगं रीिकय  स्टेशि को 
एक्सप्लोर और कॉग्न्फ़गर 

करें। 

25. पीसीबी पर एसएिडी घटकों को 
सोल्डररगं और डी-सोल्डररगं 

का अभ्यास करें। 

26. विमभन्ि पैकेजों के विमभन्ि 

आईसी के सोल्डररगं और डी-
सोल्डर का अभ्यास करें। 

सोल्डररगं स्टेशि, सोल्डररगं 

टूल्स, सोल्डररगं आयरि, 

सोल्डररगं विक्स, सोल्डररगं 

तापिाि इत्याटद के बारे िें ज्ञाि। 

विमभन्ि प्रकार की सोल्डररगं 

बंदकूें , तापिाि और िाट क्षिता 
स ेसंबंधित, युग्क्तयों के प्रकार। 

 

व्यािसानयक 

कौशल 42 घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 12 घंटे। 

विमभन्ि प्रकार के 

विद्युत िापदंडों को 
िापें और ड्रोि 

हाडयिेयर से संबंधित 

डटेा ररकॉडय करें। 

(िपै्ड एिओएस: 

ईएलई/एि7005) 

27. इलेक्ट्रॉनिक उपकरणों के 

प्रकार की पहचाि करें। 

28. िल्टी िीटर का उपयोग करके 

प्रनतरोि, िोल्टेज, श्रृखंला के 

िाध्यि से करंट और 

सिािांतर जुड ेिेटिकय  को 
िापें। 

29. डडग्जटल िल्टी-िीटर का 
उपयोग करके एसी और डीसी 
िोल्टेज को िापें। 

30. डडग्जटल िल्टी-िीटर का 
उपयोग करके एसी और डीसी 
करंट को िापें। 

31. डडग्जटल िल्टी-िीटर का 
उपयोग करके आिवृत्त िापें। 

विद्युत घटकों के प्रनतरोि, 
सिाई, अधिष्ठापि, डायोड और 
ट्रांग्जस्टर का पररचय। डीसी 
िोल्टेज, डीसी करंट, एसी 
िोल्टेज, एसी करंट, फ्रीक्िेंसी, 
ड्यूटी साइककल और इलेग्क्ट्रकल 
और इलेक्ट्रॉनिक िाप उपकरणों 
का पररचय जैस ेविद्युत िापदंडों 
का पररचय। िल्टीिीटर, 
डडग्जटल स्टोरेज ऑमसलोस्कोप, 
स्पेक्ट्रि और िेिफॉिय जिरेटर 
का कायय मसद्िांत। 
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32. डीएसओ का उपयोग करके 

पीक टू पीक िोल्टेज, आिवृत्त, 

सिय अिधि और कतयव्य चक्र 

जैस ेएिालॉग संकेतों को िापें। 

33. स्पेक्ट्रि विश्लेषक का उपयोग 

करके आरएफ संकेतों की 
आिवृत्त और स्तर को िापें। 

34. अभ्यास सिारोह जिरेटर और 

िििािा तरंग जिरेटर। 

व्यािसानयक 

कौशल 21 घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 06 घंटे। 

ड्रोि िें प्रयकु्त 

विमभन्ि प्रकार की 
बैटररयों, बैटरी 
विनिदेशों और 

उिकी चाग्जिंग 

तकिीकों की 
पहचाि। 

(िैप्ड एिओएस: 

ईएलई/एि9401) 

35. विमभन्ि प्रकार की बैटरी ली-
आयि और ली-पो की पहचाि 

करें। 

36. विमभन्ि बैटरी विनिदेशों को 
ररकॉडय करें  और पहचािें। 

37. बैटरी चाजय करिे के मलए 

विमभन्ि चाग्जिंग तकिीकों का 
अन्िेषण करें। 

38. बैटरी प्रबंिि प्लेटफॉिय का 
उपयोग करके बैटरी के 

विमभन्ि िापदंडों को िापें और 

ररकॉडय करें। 

39. उभार या ररसाि के मलए बैटरी 
पैक दोष का निरीक्षण करें। 

40. दृश्य क्षनत, िोल्टेज और करंट 

जैस ेचाजयर से संबंधित दोष की 
पहचाि करें। 

41. सॉफ्टिेयर का उपयोग करके 

चाग्जिंग कंट्रोलर के विमभन्ि 

िापदंडों को िापें और ररकॉडय 
करें। 

42. उडाि सिय की गणिा के क्रि 

िें अधिकति निियहि और 

बैटरी क्षिता की गणिा करें। 

ड्रोि िें प्रयकु्त विमभन्ि प्रकार की 
बैटररयों का पररचय। विमभन्ि 
विमशष्टताओं और बैटररयों के 
उिके िहत्ि को सिझें। 
 
विमभन्ि चाग्जिंग सककय ट या 
बैटरी, बैटरी प्रबंिि प्रणाली 
(बीएिएस) क्या है और बीएिएस 
के विमभन्ि त्रबग्ल्डगं ब्लॉक्स। 
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व्यािसानयक 

कौशल 42 

घंटे; 

 

व्यािसानयक  

ज्ञाि 

12 घंटे 

विमभन्ि ड्रोि िें 
आितौर पर 

उपयोग ककए जािे 
िाले विमभन्ि सेंसर, 

उिकी विशषेताओं 
और िरम्ित का 
परीक्षण करें। 

(िैप्ड एिओएस: 

ईएलई/एि7308) 

43. ड्रोि सेंसर की ग्स्थनत को 
पहचािें और िापें। 

44. V/I, I/V, F/V, V/F जैस े

विमभन्ि कन्िटयसय को 
एक्सप्लोर करें। 

45. कि पास और उच्च पास 

कफल्टर की आिवृत्त प्रनतकक्रया 
सत्यावपत करें। 

46. विमभन्ि एम्पलीफायर कायों 
का परीक्षण और िाप करें। 

47. ड्रोि िें उपयोग ककए जािे िाले 

विमभन्ि सेंसरों के प्रनतरोि, 

िोल्टेज, करंट और आिवृत्त को 
िापें और ररकॉडय करें। 

48. परीक्षण और िाप 

एक्सेलेरोिीटर, जडत्िीय िाप 

इकाइयााँ, झुकाि और मलडार 

सेंसर, जाइरो सेंसर। 

49. सेंसर पररणािों का परीक्षण 

करिे के मलए कंप्यूटर कोड 

FCB को मलखें और अपलोड 

करें। 

50. कंपास, मलडार और जायरो 
सेंसर को कैमलब्रेट करें।  

51. IMU के िाध्यि स ेकोणीय दर, 

बल और चुबंकीय क्षेत्र को िापें 
और ररकॉडय करें।   

52. करंट, पािर, इंस्ूिेंटेशि, 

डडफरेंमशयल, इििटटिंग, िॉि-

इििटटिंग और बफर 

एम्पलीफायर सककय ट का 
उपयोग करके कि पािर 

मसनिल का प्रिियि करिा। 

ड्रोि िें उपयोग ककए जािे िाले 

विमभन्ि सेंसर जैस े

एक्सेलेरोिीटर, जडत्िीय िाप 

इकाइयों, झुकाि और मलडार 

सेंसर, जाइरो सेंसर का पररचय। 

ड्रोि िें प्रयकु्त विमभन्ि सेंसरों के 

संचालि का मसद्िांत; उिकी 
भूमिकाएं और विशषेताएं। 

आिश्यकता के अिुसार उपयुक्त 

सेंसर का चयि। 

 

मसनिल कंडीशनिगं की सिझ 

और िहत्ि जैस ेिोल्टेज से करंट, 

करंट से िोल्टेज, फ़्रीक्िेंसी से 
िोल्टेज और िोल्टेज से फ़्रीक्िेंसी 
कन्िटयर, इििटटिंग एम्पलीफायर, 

िॉि-इििटटिंग एम्पलीफायर, 

इंस्ूिेंटेशि एम्पलीफायर, 

डडफरेंमशयल एम्पलीफायर, पािर 

एम्पलीफायर, करंट 

एम्पलीफायर। कंपास सेंसर, 

मलडार सेंसर, जायरो सेंसर को 
कैसे कैमलब्रेट करें। सेंसर 

कैमलब्रेशि की अििारणा और 

डडग्जटल और एिालॉग िोड िें 
सेंसर का उपयोग करिा। 
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व्यािसानयक 

कौशल 42 

घंटे; 

 

व्यािसानयक  

ज्ञाि 

12 घंटे 

BLDC िोटसय के मलए 

हाडयिेयर असेंबली, 
ड्राइिर की पहचाि, 

चयि और परीक्षण 

करें। 

(िैप्ड एिओएस: 

ईएलई/एि9402) 

53. विमभन्ि बीएलडीसी िोटसय 
और उिके विनिदेशों की 
पहचाि करें  

54. बीएलडीसी िोटर चालक 

सककय ट का निरीक्षण और 

परीक्षण करें। 

55. बीएलडीसी िोटर की गनत-टोक़ 

विशषेताओं को िापें और 

ररकॉडय करें। 

56. डीसी, बीएलडीसी और सिो 
िोटसय के ड्राइविगं सककय ट का 
अन्िेषण करें। 

57. BLDC िोटर के चलिे और 

उलटिे की घटिा का प्रदशयि 

करें। 

58. पीडब्लूएि तकिीक का 
उपयोग करते हुए बीएलडीसी 
िोटर का प्रदशयि गनत 

नियंत्रण। 

59. प्रोग्रामिगं तकिीक और 

पीआईडी ट्यूनिगं का उपयोग 

करके उल्टे पेंडुलि संतुलि का 
अभ्यास करें। 

60. िजि अिुपात और पेलोड के 

मलए जोर िापें। 

डीसी, बीएलडीसी, सिो िोटसय 
जैसे विमभन्ि िोटसय का 
पररचय, काि करिा, इसकी 
काययप्रणाली को सिझिा। 
पीडब्लूएि तकिीकों का 
उपयोग करते हुए बीएलडीसी 
िोटर का अध्ययि, गनत टोक़ 
विशषेताओं, ड्रोि िें स्िततं्रता 
की डडग्री। 

 

पेलोड कैलकुलेशि, स्पीड 
कंट्रोल तकिीक, थ्रस्ट टू िेट 
रेमशयो जैसी गखणतीय गणिा 
करिा। उल्टे पेंडुलि और 

पीआईडी नियंत्रण का पररचय। 

एिकोडर काउंटर द्िारा 
पीडब्लूएि ड्यूटी ऑपरेशि और 

िोटर नियंत्रण। 

 

व्यािसानयक 

कौशल 21 

घंटे; 

 

व्यािसानयक  

ज्ञाि 

06 घंटे 

जीपीएस 

िेविगेशि और 

टेलीिेट्री िॉड्यूल, 

आरएफ ट्रांसिीटर 

और ररसीिर िें 
उपयोग ककए जािे 
िाले विमभन्ि 

आरएफ ब्लॉक 

और एंटेिा का 
निरीक्षण, परीक्षण 

61. पैच, हेमलकल और ओििी-
डायरेक्शिल जैस ेविमभन्ि 

एंटेिा की पहचाि करें।  

62. विमभन्ि एंटेिा के विककरण 

पैटिय को ररकॉडय और प्लॉट 

करें।  

63. एंटीिा की टदशा को िापें।  

64. एम्पलीफायर और कफल्टर जैस े

आरएफ सककय ट ब्लॉक की 
विशषेताओं की पहचाि करें। 

ड्रोि और उिकी विशषेताओ ंके 

मलए उपयोग ककए जािे िाले 

विमभन्ि प्रकार के एंटेिा। एटंीिा 
विककरण पैटिय और प्रत्यक्षता का 
पररचय। एिआईसी 
एम्पलीफायर की बुनियादी बातें 
और आरएफ रेंज िें प्रयुक्त 

विमभन्ि कफल्टर। 

 

आरसी ट्रांसिीटर और ररसीिर के 

मलए उपयोग ककए जािे िाले 
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और निष्पादि 

करें। 

(िैप्ड एिओएस: 

ईएलई/एि7308) 

65. 433 िेगाहट्यज और 2.4 

गीगाहट्यज आरसी ट्रांसिीटर 

और ररसीिर को कॉग्न्फ़गर 

और संचामलत करें। 

66. ड्रोि िें प्रयुक्त ट्रांसिीटर और 

ररसीिर की किेग्क्टविटी का 
प्रदशयि और जांच करें। 

67. एफसीबी के साथ जीपीएस और 

उसके हाडयिेयर इंटरफेमसगं को 
सिझें । 

68. अक्षांश और देशांतर नििायररत 

करिे के मलए जीपीएस िॉड्यूल 

का डटेा किेक्ट और िापें और 

ररकॉडय करें। 
69. ररकॉडय करिे के मलए प्रयोग 

करें, GPGGA, GPGLL, GPGSA, 

GPGSV, GPRMC और GPVTG 

िाि।  

आरएफ संकेतों और घटकों का 
पररचय । जीपीएस के िूल तत्ि 

और िेविगेशि मसस्टि की 
अििारणा। अक्षांश, देशांतर और 

ऊंचाई नििायररत करिे के मलए 

जीपीएस उपग्रहों से संकेतों का 
उपयोग। 

व्यािसानयक 

कौशल 21 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 06 घंटे 

फ्लाइट कंट्रोलर 

बोडय (FCB), 

इलेक्ट्रॉनिक स्पीड 

कंट्रोलर (ESC) और 

इससे जुड े

पेररफेरल्स का 
परीक्षण और 

सिस्या नििारण। 

(िैप्ड एिओएस: 

ईएलई/एि9403) 

 

70. विमभन्ि उडाि नियंत्रण बोडय 
और इलेक्ट्रॉनिक गनत नियतं्रण 

की पहचाि करें। 

71. प्रोग्रामिगं करें  और फ्लाइट 

कंट्रोल बोडय (FCB) को 
कॉग्न्फ़गर करें। 

72. एफसीबी के साथ विमभन्ि 

पेररफेरल की इंटरकिेग्क्टविटी 
की पहचाि, अन्िेषण और 

परीक्षण करें। 
73. िोटर, जीपीएस, ईएससी और 

सेंसर के साथ एफसीबी का 
किेक्शि स्थावपत करें। 

74. बैटरी स्तर की निगरािी करिे 
और होि ऑपरेशि पर लौटिे 
के मलए बैटरी के साथ एफसीबी 
को कॉग्न्फ़गर, परीक्षण और 

ररकॉडय करें। 

उडाि नियंत्रक बोडों का पररचय 

और सेंसर, ईएससी, जीपीएस, 

आरएफ िॉड्यूल जैस ेविमभन्ि 

बाह्य उपकरणों के साथ इसकी 
किेग्क्टविटी। पररचय 

इलेक्ट्रॉनिक गनत नियंत्रक और 

िोटर के साथ इसका संबंि। 

िोटर की गनत और टदशा को 
नियंत्रत्रत करिे के मलए FCB का 
उपयोग करके ESC 

कॉग्न्फ़गरेशि।  

उडाि नियंत्रण बॉक्स और उसिें 
प्रयुक्त विमभन्ि किांड का 
पररचय। विमभन्ि िोटसय, 
जीपीएस आटद के साथ एफसीबी 
के मलए विन्यास तकिीक। 
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75. IMU सेंसर का उपयोग करके 

ड्रोि लेिमलगं का प्रदशयि और 

संचालि करें। 

76. कम्पास, मलडार और जाइरो 
सेंसर का अशंांकि करें। 

77. FCB और RF ट्रांसीिर के बीच 

संचार मलकं का परीक्षण करें। 

78. सेंसर पररणािों का परीक्षण 

करिे के मलए कंप्यूटर कोड 

FCB को मलखें और अपलोड 

करें। 

79. ESC के साथ िोटर 

किेग्क्टविटी का परीक्षण और 

ररकॉडय डटेा। 

80. एफसीबी और ईएससी का 
उपयोग करके िोटर रोटेशि 

करें। 

81. इसके संचालि की जांच के 

मलए एफसीबी पर ईएससी 
िापदंडों का परीक्षण करिे के 

मलए ड्रोि िें टेस्ट मसनिल 

प्रिाह । 

82. कंप्यूटर कोड मलखें और FCB 

को ESC िककिं ग िें अपलोड करें। 

व्यािसानयक 

कौशल 42 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 12 घंटे 

ड्रोि ग्जम्बल और 

ड्रोि पेलोड को जाचंिा 
और उसका नििारण 

करिा। 

(िैप्ड एिओएस: 

ईएलई/एि9404) 

83. विमभन्ि प्रकार के ड्रोि और 

विमभन्ि क्षेत्रों िें इसके 

अिुप्रयोग की पहचाि करें। 

84. एचडी और थियल इिेज कैिरा 
की विमभन्ि विशषेताओं और 

नियंत्रणों की पहचाि करें। 

85. ग्जम्बल कैिरा असेंबली का 
परीक्षण और स्थापिा करें। 

86. ग्जम्बल ग्स्थरीकरण का 
प्रदशयि और परीक्षण करें 

87. एक्स, िाई, और जेड अक्ष 

विमभन्ि प्रकार के ड्रोि के 

िौमलक अिुप्रयोग। ररिोट 

सेंमसगं और िैवपगं के मलए 

एचडी और थियल इिेज कैिरा 
का कायायन्ियि और संचालि। 

फोटोग्रािेट्री का पररचय। ड्रोि 

कैिरे का उपयोग करके 

ओपिसीिी के साथ छवि 

पहचाि। ग्जम्बल को ग्स्थर 

करिे के मलए िौमलक तकिीकें । 
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रोटेशि का उपयोग करके ड्रोि 

कैिरा नियंत्रण करें। 

88. ग्जम्बल असेंबली पर विमभन्ि 

कैिरों का परीक्षण और 

स्थापिा करें। 

89. एचडी और थियल इिेज कैिरा 
का उपयोग करके ररिोट 

सेंमसगं, सिेक्षण और 

िािधचत्रण, फोटोग्रािेट्री और 

सटीक कृवष का अभ्यास करें। 

90. जांच के मलए विमभन्ि 

एग्प्लकेशि ड्रोि और उिके 

लॉग ककए गए डटेा को पहचािें 
और ररकॉडय करें। 

व्यािसानयक 

कौशल 42 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 12 घंटे 

सॉफ़्टिेयर डीबधगगं 

द्िारा सािान्य त्रटुट 

संदेशों और सुिारों 
को पहचािें और 

उिका सिािाि 

करें। (िैप्ड 

एिओएस: 

ईएलई/एि9405) 

91. उपयोग ककए गए एल्गोररदि 

और पुस्तकालयों के अिुसार 

सॉफ्टिेयर प्रोग्राि िें बग की 
पहचाि करें।  

92. सािान्य त्रटुट संदेशों को हल 

करें  और सही तकय  लाग ूकरें।  

93. फियिेयर कॉग्न्फ़गरेशि और 

अपडटे करें।  

94. ऐप/िेिू/प्लानिगं/सेट-

अप/फ्लाइट/एग्प्लकेशि 

डाउिलोड और इंस्टॉल करें।  

95. जीपीएस और उडाि डटेा प्राप्त 

करिे के मलए डडबधगगं के मलए 

बेस स्टेशि सॉफ्टिेयर का 
प्रदशयि और प्रदशयि।  

96. विमभन्ि चरणों िें कोडडगं 

त्रटुटयों की पहचाि करिे के 

मलए सॉफ्टिेयर डडबग टूल 

उपयोग पर प्रयोग करिा।  

97. सेटअप अजगर और Arduino 

पयायिरण ।  

98. पायथि का उपयोग करके 

विकास के विमभन्ि चरणों िें 
कोडडगं त्रटुटयों की पहचाि करिे 
के मलए सॉफ्टिेयर डडबग टूल 

उपयोग का पररचय। 

पायथि और अरुडडिो का 
उपयोग करके विमभन्ि ड्रोि 

संचालि और सेटअप विकास 

पयायिरण का पररचय। सािान्य 

त्रटुटयों और उिके सिािािों के 

साथ फियिेयर और हाडयियेर 

एकीकरण। 

सॉफ्टिेयर डडबधगगं टूल का 
पररचय और कोडडगं त्रटुटयों के 

कारण की पहचाि कैसे करें। 

ग्राउंड बेस स्टेशि असेंबली का 
पररचय ड्रोि के मलए नििारक 

उपायों का पररचय। 
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ररिोट स्िचामलत ड्रोि 

ऑपरेशि। 

99. ड्रोि के नििारक रखरखाि का 
ज्ञाि और लाभ।  

100. लॉग डटेा का उपयोग करके 

सिस्याओं का निदाि करें  / 

डटेा फ्लैश का विश्लेषण करें 
लॉग डटेा / ररिोट 

कम्युनिकेशि लॉग डटेा / लॉग 

डटेा को सहेजें और निष्पाटदत 

करें।  

101. ड्रोि फियिेयर को 
अपगे्रड/डाउिगे्रड करें  त्रटुट 

संदेश की पहचाि करें  और 

दृग्ष्टकोण को हल करें। 

व्यािसानयक 

कौशल 21 

घंटे; 

 

व्यािसानयक 

ज्ञाि 06 घंटे 

प्राथमिक और 

िाध्यमिक 

सवियमसगं का 
निरीक्षण, परीक्षण 

और निष्पादि 

खराबी के सिस्या 
नििारण, और खोजे 

गए िुद्दों की 
िरम्ित के साथ। 

(िपै्ड एिओएस: 

ईएलई/एि7005) 

102. चकेमलस्ट के आिार पर 

प्राइिरी और सेकें डरी सवियमसगं 

करें।  

103. नििारक रखरखाि के मलए 

उडाि के 100 घंटे बाद ड्रोि का 
परीक्षण और निदाि करें। 

104. 500 घंटे की उडाि के बाद ड्रोि 

का परीक्षण और निदाि।  

105. ड्रोि सिस्या नििारण जांच 

सूची जैस ेउपकरण जांच, 

मसस्टि रीसेट, अशंांकि, िोटर 

सिस्या नििारण, ग्जम्बल 

रोटेशि, बैटरी रखरखाि, और 

आरएफ मसनिल और हाडयियेर 

के बारे िें ज्ञाि।  

106. सािान्य ड्रोि सिस्या का 
निदाि करें  जैस ेजीपीएस 

मसनिल अिरुद्ि हैं, बैटरी 
जीिि िें किी, उडाि के दौराि 

प्राथमिक और िाध्यमिक 

सेिाओं की िूल बातें। ग्जम्बल 

हैंडमलगं और इसके रखरखाि की 
िूल बातें। त्रटुटयों स ेनिपटिे की 
बुनियादी बातें जीपीएस से बढती 
हैं। बैटरी जीिि रखरखाि, उडाि 

पथ निगरािी का पररचय। ककसी 
भी टदशा िें आगे बढत ेहुए गला 
घोंटिा नियंत्रण का अध्ययि । 

दृश्य निरीक्षण की अििारणा 
और यह क्यों िहत्िपूणय है। 

नियंत्रण सतहों के संरेखण को 
सुनिग्श्चत करिे के मलए की 
जािे िाली विमभन्ि जांचों को 
सिझें। 
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गलत टदशा, उडाि योजिा, 
यांत्रत्रक सिस्या और फियिेयर 

सिस्या। 

107. प्रत्येक उडाि से पहले और बाद 

िें ड्रोि का निरीक्षण करें।  

108. पहली बार ड्रोि हाडयिेयर 

असेंबली और परीक्षण। (03 

घंटे।) 

109. परीक्षण करें, गलती का पता 
लगाएं और ड्रोि की िायररगं की 
िरम्ित करें।  

110. ड्रोि के पैरों और पैरों पर िुड ेया 
टूटे हुए की जााँच करें।  

111. विमभन्ि भागों के साथ प्रदशयि 

ड्रोि िायररगं किके्शि।  

112. टेकऑफ़/लैंडडगं ऑपरेशि करें  
और मसस्टि िें दोषों की 
पहचाि करें। 
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मलू कौिल के शलए पाठ्यक्रम 

1. रोजिार कौिल (Employability Skills) (सभी सी  .एस टी.    .येडों के वलए सािान्य ) (60 घांटे) 

 

 
विक्षण पररणाि, िलूयाांकन िापदांड, पाठ्यक्रि और कोर कौिल विषयों की उपकरण सूची जो वक येडों के एक सिहू के वलए 

सािान्य ह,ै www.bharatskills.gov.in िबेसाइट िें अलि से वदया िया ह ै। 
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उपकरण और उपकरणों की सचूी 

ड्रोन तकनीशियन (24 उम्मीिवारों के बैच के शलए) 

क्र. न. उपकिणों का नाम विििण संख्या 

ए सामान्य उपकरण 

1. प्लायसय  06 िग 

2. सोल्डररगं स्टेशि  06 िग 

3. िल्टी िीटर  06 िंबर 

4. धचिटी स्िाटय एसएिडी टेस्टर ट्िीजर 

रेग्जस्टेंस कैपेमसटेंस, डायोड टेस्ट ऑटो 
पािर ऑफ लो बैटरी इंडडकेशि। 

06 िग 

5. द्वििेत्री  06 िग 

6. एिीिोिीटर  06 िग 

7. िगै्निफायर  06 िग 

बी उपकरण की सूची 
1. असंबद्ि ड्रोि 

 
क्िाड कॉप्टर ककट िें शामिल हैं: 

 जीपीएस िॉड्यूल 
 प्रोपलसय 
 चौखटा 
 बीएलडीसी िोटसय 
 ईएससी (इलेक्ट्रॉनिक स्पीड 

कंट्रोलर) 
 एफसीबी (उडाि नियंत्रक बोडय) 
 कैिरा 
 रक्षक 
 लाइपो बैटरी और चाजयर 
 आरएफ ट्रांसिीटर और ररसीिर 
 ड्रोि बेस 
 ररसीिर केबल 
 LiDAR सेंसर का उपयोग करके 

होिररगं फं़क्शि 
 मिशि प्लानिगं फंक्शि: िपेॉइंट 

रूटटगं, इिेंट एक्जीक्यूशि 

04 िग 

2. विद्युत प्रयोगशाला डीसी त्रबजली की आपूनतय: + 5 िी, 1 ए 

(कफक्स्ड); + 12 िी, 500 एिए, 5 िी 
ररले, 200,400,800,1600,3200, कोर 

प्रकार ई, आई, य ू मसगंल पोल और 

टॉगल ग्स्िच के साथ विमभन्ि कॉइल, 

लाइट बल्ब गैल्िेिोिीटर: 30 - 0 - 30 

03 िग 

    अनुिग्नक – I 
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सॉफ्टिेयर और घटक बॉक्स ग्जसिें 
प्रनतरोि, कैपेमसटेंस होते हैं , डायोड, 

ट्रांग्जस्टर और पोटेंमशयोिीटर। 

3. दीिार चाटय के साथ एसएिडी 
प्रौद्योधगकी ककट 

एसएिडी घटकों के साथ एसएिडी 
घटक पहचाि बोडय प्रनतरोिी, कैपेमसटर, 

इंडक्टसय, डायोड, ट्रांग्जस्टर और आईसी 
के पैकेज। विमभन्ि एसएिडी घटकों के 

मलए रेडीिेड सोल्डर पैड के साथ प्रोटो 
बोडय। एसएिडी सोल्डररगं ग्जग और 

िॉल चाटय 

02 िग 

4. एकाधिक आउटपुट डीसी विनियमित 
त्रबजली आपूनतय 

0-30V, 2 Amps, + 15V दोहरी टै्रककंग, 

5V / 5A, प्रदशयि डडग्जटल, लोड और 

लाइि विनियिि: ± (0.05% + 100 

mV), लहर और शोर <= 1 mVrms 

निरंतर िोल्टेज और ितयिाि संचालि 

02 िग 

5. डीसी विनियमित चर प्रोग्राियोनय 
डीसी त्रबजली की आपूनतय 

0-30V / 3A संख्यात्िक के साथ 

िोल्टेज, करंट और पािर के मलए कीपैड, 

पीसी इंटरफेस और एलसीडी 

02 िग 

6. स्िाटय एसएिडी ट्िीजर हैंडहेल्ड इंडक्शि, कैपेमसटेंस, रेग्जस्टेंस और 

डायोड टेस्ट सी क्षिताओं के साथ 

एसएिडी टेस्टर ट्िीजर। 

02 िग 

7. 100 िगेाहट्यज मिधश्रत मसनिल 
ऑमसलोस्कोप (4 एिालॉग + 16 
डडग्जटल चिैल) 

20Mpt से अधिक िेिोरी के साथ 

िास्तविक सिय ििूिाकरण 

1GSa/sec, LAN having 

इंटरफे़स, RS232 / UART, I2C, SPI 

टट्रगर और डडकोडडगं फं़क्शि, दो चिैल 

25 MHz 

awg प्लस गखणत के कायय जैसे विभेदि, 

एकीकरण, पेट, और, या, िहीं आटद। 

01 संख्या 

8. आिवृत्त और आयाि के मलए डडग्जटल 
डडस्प्ले के साथ 25 िेगाहट्यज 
िििािा िेिफॉिय जेिरेटर 

दो चिैल, 125MSa/Sec और 2Mpt 

िेिोरी 150 से अधिक विमभन्ि 

िििािी तरंगों के साथ, RS232, PRBS 

और अतंनियमियत 8 िें क्रि हािोनिक 

पीढी, और 225 िेगाहट्यज फ़्रीक्िेंसी 
काउंटर, किेग्क्टविटी USB डडिाइस और 

होस्ट 

01 संख्या 
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9. हैंडहेल्ड 3 3/4 अकं िल्टीिीटर डडग्जटल िल्टीिीटर 4000 काउंट्स 
के साथ ,ऑटो/िैिुअल के साथ बडा 
डडस्प्ले और DCV- 1000V-ACV-750V, 

DC & AC A-20A, प्रनतरोि 40MΩ, 

200μF तक कैपेमसटेंस ,कैपेमसटेंस और 
फ्रीक्िेंसी - 30 िेगाहट्यज को िाप 
सकता है 

 

01 संख्या 

10. अतंनियटहत टै्रककंग जेिरेटर के साथ 
3GHz स्पेक्ट्रि विश्लेषक 

फ़्रीक्िेंसी रेंज 9 kHz स े3.2 GHz 

ररजॉल्यूशि बैंडविड्थ (-3 डीबी): 10 

हट्यज से 1 िेगाहट्यज, 8 ”टीएफटी या 
अधिक प्रदमशयत करें  
किेग्क्टविटी: यूएसबी होस्ट और 

डडिाइस, लैि (एलएक्सआई) 

01 संख्या 

1 1। आिश्यक सािाि के साथ एसएिडी 
सोल्डररगं और डी सोल्डररगं स्टेशि 

एसएिडी सोल्डररगं और डी-सोल्डररगं, 

स्टेशि डडग्जटल कैमलब्रेटेड, तापिाि 

नियंत्रण एसएिडी, सोल्डररगं और डी-
सोल्डररगं, त्रबजली की खपत 60 िाट, 

आई/पी िोल्टेज 170 से 270 िी, डी-
सोल्डररगं 70 िाट, तापिाि रेंज 180 से, 
480º सेंटीगे्रड, पािर खपत 270 िाट, 

गिय हिा का तापिाि 200 से 480º C 

02 िग 

या ड्रोन कायमक्षेि िद संख्या। काययक्षेत्र के रूप िें 4, 7, 8, 

10 और 11 को िरीयता दी जा सकती है। 

01 संख्या 

12. एिालॉग-डडग्जटल सककय ट विकास िंच 
 

सककय ट डडजाइि डीसी त्रबजली की 
आपूनतय के मलए 1685 टाई पॉइंट के साथ 

ब्रेडबोडय: + 5 िी, 1 ए (कफक्स्ड); + 12 िी, 
500 एिए (कफक्स्ड); ± 12 िी, 500 

एिए (पररितयिीय) 

एसी त्रबजली की आपूनतय: 9V-0V-9V, 

500mA 

फंक्शि जेिरेटर: साइि, 

िगय, त्रत्रभुज (1Hz से 100KHz) 

िॉड्यूलेटटगं मसनिल जेिरेटर: 

बोडय एलसीडी डडस्प्ले पर िोल्टेज, करंट 

और फ्रीक्िेंसी। 

03 िग 
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पीसी इंटरफेस - से अधिग्रहण 

दो एिालॉग इिपुट चिैल और 

मसिुलेशि सॉफ्टिेयर 

13. एप्लाइड िैकेनिक्स प्रमशक्षण िंच ग्स्प्रंग बैलेंस, स्लॉटेड िास 5, 10, 20, 

50, 100 ग्राि, ब्रास हैंगर, पुली, ब्रास 

फोसय ररगं, नियोडडमियि चुबंक, रोमलगं 

िास, घषयण ब्लॉक, पेंडुलि, झुका हुआ 

वििाि, स्टॉप िॉच और मसिुलेशि 

सॉफ्टिेयर 

02 िग 

14. ड्रोि बैटरी प्रबंिि प्रमशक्षण प्रणाली लीड-एमसड ली-पो और ली-आयि बैटरी 
की बैटरी विशषेताएं, डीसी पािर स्रोत, 

डीसी िोल्टिीटर, डीसी एिीटर, 

पीडब्लूएि आिाररत बैटरी चाजय 
नियंत्रक, बैटरी स्तर संकेतक, यूएसबी 
और जीयूआई सॉफ्टिेयर के िाध्यि स े

कंप्यूटर किेग्क्टविटी। 

01 संख्या 

15. प्रभारी नियंत्रक प्रमशक्षण प्रणाली बैटरी 12V/42Ah, 12V/3Ah, DC 

िोल्टिीटर, एिीटर, प्रनतरोिक ररओस्टेट 

110 8Amp के मलए ररिसय पोलररटी 
प्रोटेक्शि के साथ PWM आिाररत चाजय 
कंट्रोलर। 

02 िग 

16. बीएलडीसी (ब्रशलेस डीसी) िोटर 
प्रमशक्षण प्रणाली 

यांत्रत्रक लोडडगं व्यिस्था के साथ 200W, 

2500RPM BLDC िोटर, DC िाल्टिीटर, 

एम्पीयर िीटर और टैकोिीटर 24V - 

10A इंस्ूिेंटेशि त्रबजली की आपूनतय, 
मसिुलेशि सॉफ्टिेयर। 

01 संख्या 

17. उलटा पेंडुलि उलटा पेंडुलि नियंत्रण और पीआईडी 
नियंत्रण द्िारा इसका संतलुि, नियंत्रक: 

32 त्रबट एआरएि कॉटेक्स-एि 3 

एटीएसएएि 3 एक्स 8 ईए-एय,ू िोटर: 

आरए 35 जीएि, एिकोडर: ई 40 एस 6-

1024 1024 पल्स रोटरी एिकोडर 2 ईए 

, पीडब्लूएि ड्यूटी ऑपरेशि और 

एिकोडर काउंटर द्िारा िोटर नियंत्रण, 

उल्टे ग्स्थनत की निगरािी अिुकरण 

द्िारा, एकीकृत विकास पयायिरण, 

01 संख्या 
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नियंत्रण डीसी-िोटर। 

18. ड्रोि सेंसर टे्रिर ककट यूएसबी स्टोरेज और एचडीएिआई 

आउटपुट के साथ आउटपुट िेिफॉिय 
देखिे के मलए एिालॉग डटेा और 

सॉफ्टिेयर प्राप्त करि े के मलए 

इित्रबल्ट कॉटेक्स प्रोसेसर और डीएक्य ू

के साथ एंड्रॉइड आिाररत 7 ”ग्राकफकल 

टच एलसीडी। िास्तविक दनुिया को 
जोडिे के मलए ईथरिेट पोटय। इििटटिंग, 

िॉि-इििटटिंग, पािर, करंट, 

इंस्ुिेंटेशि और डडफरेंमशयल 

एम्पलीफायर, एफ से िी, िी से एफ, 

आई स ेिी, िी टू आई कन्िटयर, हाई पास 

और लो पास कफल्टर, बफर, एलईडी, 
बजर, ररले, शामिल सेंसर: 

एक्सेलेरोिीटर, िायुिंडलीय दबाि, 

Gyro, IMU, करंट, िोल्टेज और लाइट। 

02 िग 

19. एंटीिा प्रमशक्षण प्रणाली आरएफ फ्रीक्िेंसी 600 से 750 

िेगाहट्यज, िॉड्यूलेशि जेिरेटर 1 

ककलोहट्यज, आरएफ डडटेक्टर फोल्डडे 

डीपोल ररसीविगं एंटीिा डडग्जटल 

डडस्प्ले के साथ, एंटीिा का रोटेशि 0 - 

360 डडग्री अलग एंटेिा ग्राउंड प्लेि, 

हेमलकल, स्लॉट, फोल्डडे डडपोल और 

पैच। 

01 संख्या 

20. उन्ित िाइक्रोिेि इंटीगे्रटेड सककय ट 
लैब 

2.2 - एलसीडी डडस्प्ले के साथ 3GHz RF 

स्रोत, प्रनतबािा 50Ω, RF स्तर: 5mW, 

ऑपरेटटगं िोड: स्िीप, CW, Int। 

टकसाल। एफएि, एक्सटेंशि AM, PC 

संचार िोडुलेटटगं फ़्रीक्िेंसी: 100Hz स े

5kHz AM िगय तरंग, FM त्रत्रकोणीय 

तरंग, कफ़ल्टर के साथ VSWR िीटर, 

एम्पलीफायर और यागी, द्विध्रिुीय 

और पैच एंटीिा। 

01 संख्या 

21. जीपीएस प्रमशक्षण िंच चिैल: 12 ररसीिर आिवृत्त: 1575.42 

िेगाहट्यज ग्स्थनत सटीकता: एसए िेग 

01 संख्या 
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सटीकता के त्रबिा 25 िीटर सीईपी: 
एसए सिय सटीकता के त्रबिा 0.1 

िीटर/सेकंड: जीपीएस सिय के मलए 

मसकं्रिाइज अपडटे दर: 1 सेकंड। 

ररसीिर संिेदिशीलता: -175 डीबी 
सीररयल संचार: 4800 बॉड दर 

(डडफ़ॉल्ट) प्रोटोकॉल िैसेंजर: 

NMEA0183 V 2.2, SiRf बाइिरी और 

RTCMSC-104 V2.0 टाइप 1,2,9 

अधिकति गनत: 515 िीटर / सेकंड। 

अधिकति ऊंचाई : 18000 िीटर पहले 

कफक्स का सिय : 45 / 38 / 8 सेकंड 

22. िायरलेस संचार िॉड्यूल आरएफ रेंज 2.40-2.48GHz, 9 चिैल, 

500 हट्यज बैंडविड्थ, 160 बैंड, 20 डीबी 
से कि आरएफ पािर, जीएफएसके 

िॉड्यूलेशि और पीपीएि / पीसीएि के 

साथ ट्रांसिीटर। थ्रॉटल कव्सय, वपच 
कव्सय, एंडपॉइंट एडजस्टिेंट , 

सबटट्रि, स्िैश एएफआर मिक्स, सिो 
ररिमसिंग, टाइिर , दोहरी दर, घातांक 
और ऊंचाई। ररसीिर के साथ आरएफ 

रेंज 2.40-2.48GHz, 10 चिैल, 140 बैंड, 

ररसीिर संिेदिशीलता 105dBm, 500 

KHz बैंडविड्थ, GFSK िॉड्यलेूशि। 

1 संख्या 

23. एफसीबी और ईएससी प्रमशक्षण िंच 1. दो प्रोसेसर 8 त्रबट और 32 त्रबट, 

कोटेक्स-एि4एफ 6050 एिपीयू के 
साथ, 32 त्रबट एसटीएि32एफ103 

निरथयक फेलसेफ को-प्रोसेसर 
मसस्टि, 14 पीडब्लूएि/सिो आउटपुट। 

बस इंटरफे़स (UART, I2C, SPI, CAN)। 

क्िाडकॉप्टर (X और +) कॉग्न्फ़गरेशि, 

जायरोस्कोप, 

एक्सेलेरोिीटर/िैनिेटोिीटर, बैरोिीटर 
के मलए आरटीओएस के साथ पूिय-
स्थावपत फियिेयर। 4x UART 

(सीररयल पोटय), एक हाई-पािर सक्षि, 

01 संख्या 
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1x CAN, PPM सि मसनिल इिपुट। 
I2C, SPI, 3.3 - 6.6V ADC इिपुट। 72-

चिैल जीपीएस ररसीिर नलोिास, 

बैटरी 3000mah, 1000kv ब्रशलेस िोटर 

सोल्डर किेक्टर के साथ, प्रोपेलर, 30A 

BLDC इलेक्ट्रॉनिक स्पीड कंट्रोलर, 

ररसीवर, आंतररक िाइक्रो यूएसबी 
पोटय और बाहरी िाइक्रो यूएसबी पोटय 
एक्सटेंशि के साथ 2.4Ghz 6Ch 

ट्रांसिीटर । स्िचामलत और िैिुअल 
िोड प्रदाि करें। अिािश्यक त्रबजली 
इिपुट और विफलता प्रदाि करें। 
बहुरंगा एलईडी लाइट्स। िल्टी-टोि 
बजर इंटरफेस प्रदाि करें। िाइक्रो 
एसडी ररकॉडडिंग उडाि डेटा। एकीकृत 

बैकअप पािर और बैकअप नियंत्रक 

विफल रहता है, प्राथमिक नियंत्रक 

बैकअप नियंत्रण िें विफल रहता है 

सुरक्षक्षत है। 

24. िोटर और नियंत्रण के साथ ड्रोि 
ग्जम्बल सेट 

2 एग्क्सस ब्रशलेस ग्जम्बल, काबयि 

फाइबर सािग्री, िोटर चालक, ऑि-

बोडय एिपीयू। 

01 संख्या 

25. एिपीएिटी अिुपालक िाइक्रो यूएिी 
िािधचत्रण और निगरािी के मलए 
बिाया गया है। 
 
 

िािक पेलोड के साथ यूएिी िजि <2 

ककलो 
प्रोपेलर के साथ यूएिी आकार - <80 

सेिी x 80 सेिी 
िीरज/उडाि का सिय (1km AMSL 

तक): 20-25 मििट 

लाइि प्रसारण के मलए रेंज (त्रत्रज्या) 
 -  2 ककिी 
ऑपरेटटगं ऊंचाई (एजीएल) - 200 िीटर 

एजीएल (जिीि स्तर से ऊपर) 

अधिकति प्रक्षेपण ऊंचाई 

(एएिएसएल) - 3000 िीटर 

एएिएसएल (सिुद्र तल से ऊपर) 

पिि प्रनतरोि  - न्यूिति 10 िी/स े

01 संख्या 
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फेलसेफ वविषेताएं  
 संचार विफलता पर घर लौटें  
 कि बैटरी या बैटरी सिस्याओं पर 

घर/भूमि पर िापस लौटें  
 तेज हिाओं िें घर िापसी 
 GPS विफलता अनतरेक के मलए 

एकाधिक GPS ऑि-बोडय 
स्िायत्तता ककसी भी आर/सी नियंत्रक 

का उपयोग ककए त्रबिा टेक-ऑफ से 
लैंडडगं तक पूरी तरह स ेस्िायत्त 

पेलोड के लक्षण - 

िैवपगं/आरजीबी/फोटोग्रािेट्री पेलोड, 15 

एिपी 
डटेा-मलकं उपकरण के साथ ग्राउंड कंट्रोल 

स्टेशि सॉफ्टिेयर  

26. एचडी पेलोड 1280X720,5X ऑग्प्टकल जूि िीडडयो 
ररजॉल्यूशि 

02 िग 

27. थियल कैिरा पेलोड संकल्प 320X240 वपक्सल 02 िग 

28. फील्ड िरम्ित ककट एलि की सेट, िैग्निफाइंग लेंस, कैं ची, 
हैिर के साथ हैंड डड्रल िशीि इलेग्क्ट्रक, 

प्राथमिक धचककत्सा ककट, सोल्डररगं 

आयरि, डी-सोल्डररगं पंप, सोल्डर 

िायर, फ्लक्स, स्कू्र ड्राइिरों का 
प्रेमसजि सेट, हैंडहेल्ड िल्टीिीटर और 

लॉन्ग िोज प्लायसय। 

02 िग 

29. ड्रोि और स्पेयर पाट्यस ककट ली-पो, ली-आयि बैटरी, बीएलडीसी 
िोटसय, प्रोपेलर सेट, एफसीबी, ईएससी, 
फे्रि, जीपीएस िॉड्यूल। 

02 िग 

30. बैलेंस चाजयर 
 

 02 िग 

31. त्रबजली वितरण बोडय  
  

03 िग 

32. लैपटॉप ििीिति विन्यास इंटेल i5-9300H 9िी ंपीढी के साथ, 2.4 

गीगाहट्यज बेस स्पीड, 8 जीबी रैि | 

स्टोरेज 1 टीबी एसएसडी, प्री-लोडडे 

विडंोज 10 होि लाइफटाइि िैमलडडटी 
और ड्रोि डडग्जटल लनििंग सॉफ्टिेयर 

01 संख्या 
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के साथ, डडस्प्ले: फुल एचडी डडस्प्ले के 

साथ 15.6 इंच की स्क्रीि, बैटरी लाइफ: 

2 घंटे। 

33. जोर िाप िीटर  02 िग 

34. इंडोर िेटेड सुवििा  लैब िें 
आिश्यक
तािुसार 
आकार 

35. बाहरी नियंत्रत्रत जाल परीक्षण सुवििा  आउटडोर 
के मलए 
आिश्यक 
आकार 

36. विमभन्ि प्रकार के इलेक्ट्रॉनिक 
और त्रबजली के तार, 
किेक्टर, सॉकेट, टमियिेशि, विमभन्ि 
प्रकार के एिालॉग इलेक्ट्रॉनिक घटक, 
डडग्जटल आईसी। 

 जैसी 
जरूरत 

37. थ्री डी वप्रण्टर धचकिी छपाई के मलए उच्च पररशुद्िता 
स्टेिलेस स्टील रेल छड, धगयर, 

बीयररगं और किके्टर। 

विमभन्ि 3डी वप्रटंटगं कफलािेंट्स, पीसी 
विडंोज पर 3डी वप्रटंर को नियंत्रत्रत करि े

के मलए ओपि सोसय सॉफ्टिेयर, िाइक्रो 
एसडी काडय आिाररत वप्रटंटगं, िेंडमेलयि 

टाइप ओपि-सोसय 3डी का सिथयि 

करता है। NEMA 17 स्टेवपगं िोटर, 

आडडयिो-आिाररत िाइक्रोकंट्रोलर, 

िोटर ड्राइिर और विमभन्ि किेक्टर। 

हीट बेड तापिाि की निगरािी। ओपि-

सोसय सॉफ्टिेयर और टूल्स का उपयोग 

करके कोड (जी कोड) रूपांतरण और 

ट्रांसमिशि और विश्लेषण। 

01 संख्या 
 

(िैकग्ल्पक
) 

38. 18KM . तक का ड्रोन  स्िचामलत उडाि 

 पेलोड या कैिरा नियंत्रण 

 3 ककलो तक पेलोड 

 IP55 रेटटगं 

 18 ककिी . तक 

 40 मििट तक उडाि का सिय 

 वििाि आयाि 600 x 600 x 500 मििी 
(LxWxH) 

 जॉयग्स्टक नियंत्रक 

01 संख्या 
(िैकग्ल्पक

) 
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 ऑटो फ्लाई होि और लैंडडगं कैिरा 
एंगल कंट्रोल कैिरा शटर और जूि 

िल्टीपल कैिरा ग्स्िधचगं 

दटप्पणी: - 
1.  कक्षा किरा िें इंटरिेट सुवििा प्रदाि करिा िांनछत है । 
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िब्द-सांक्षेप 
 

सीटीएस मशल्पकार प्रमशक्षण योजिा 
एटीएस मशकु्षता प्रमशक्षण योजिा 

सीआईटीएस मशल्प प्रमशक्षक प्रमशक्षण योजिा 
डीजीटी प्रमशक्षण िहानिदेशालय 

एिएसडीई कौशल विकास और उद्यमिता िंत्रालय 

एिटीसी राष्ट्रीय  टे्रड प्रिाणपत्र 

एिएसी राष्ट्रीय मशकु्षता प्रिाणपत्र 

एिसीआईसी राष्ट्रीय मशल्प प्रमशक्षक प्रिाणपत्र 

एलडी लोकोिोटर विकलांगता 
सीपी िग्स्तष्क पक्षाघात 

एिडी एकाधिक विकलांगता 
एलिी कि दृग्ष्ट 

एचएच सिुिे िें टदक्कत 

आईडी बौद्धिक विकलागं 

एलसी कुष्ठ रोग  

एसएलडी विमशष्ट सीखि ेकी अक्षिता 
डीडब्ल्य ू बौिापि 

एिआई िािमसक बीिारी 
  ए ए एमसड अटैक 

पीडब्ल्यडूी 
 

विकलांग व्यग्क्त 



41 

Drone Technician 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


